
年度 ２０２０年度（令和２年度） 

科目 制御システム基礎Ⅰ・Ⅱ 【実習形式】 

担当 瀬戸村 勝利 使用教室 ３２（３１） 

実務経験 

制御系システム開発企業において、マイクロコンピュータを組み込んだ制御機

器の設計・製作などに従事。また、様々なＩＴシステムの設計・製作業務に従

事。第一種情報技術者、技術士補（情報工学部門）の資格を所持。 

種別 ■通年 

到達目標 
デジタル制御の考え方に慣れ、基礎的な回路設計とマイクロコンピュータの組

み込み技術の基本を知ること（ＩｏＴエンジニアコース２年対象） 

資格 

実施月 
デジタル技術検定３・２級 ６月第４日曜日 １１月第４日曜日 

評価方法 
中間試験と期末試験の成績の平均を７０％、課題提出状況などによる平常点を

３０％とする その合計が６０点以上で、かつ出席が２／３以上であること 

教科書等 
教科書は特に使用しないが、参考書として下記の本を推奨している 

「組み込みシステムのハードウェア設計入門講座」 

指導計画 

【前期】 

１．（第１・２週） 

 

アナログとデジタル回路の違いについて・直流回路と交流回路の違い 

 

２．（第３・４週） 

オームの法則など基本的な電気の法則の計算について 

 

３．（第５・６週） 

電流・抵抗・電圧の測定・ＬＥＤなどの点灯実験 

スイッチとＬＥＤ、論理素子を使用した回路の製作実験 

 

４．（第７・８週） 

マイクロコンピュータ（ＰＩＣ）の基本的な取り扱い方 

指定した周波数の音を出す回路・アセンブラ言語の基礎 

 

５．（第９・１０週） 

アセンブラ言語の演習と実験 

（ＬＥＤ点灯回路・７セグメントＬＥＤ・電子オルゴール製作） 

 

６．（第１１・１２週） 

モーター制御素子のマイコン制御実験 

 

７．（第１３・１４週） 

マイコン制御装置の製作演習 

 

８．（第１５・１６週） 

マイコン制御装置の製作演習 

 

９．（第１７・１８週） 

マイコン制御装置の製作演習 

 

１０．（第１９週・２０週） 

マイコン制御装置の製作演習 



【これより後期】 

１１．（第２１週・２２週） 

センサー回路の考え方と実験 

 

１２．（第２３週・２４週） 

光センサーを使用した回路の製作演習 

 

１３．（第２５週・２６週） 

マイクロコンピュータを利用したＡ／Ｄコンバータ装置の製作 

 

１４．（第２７週・２８週） 

マイコン制御装置の製作演習 

 

１５．（第２９週・３０週） 

マイコン制御によるロボットカー（など）の企画 

 

１６．（第３１週・３２週） 

マイコン制御によるロボットカー（など）の設計と製作 

 

１７．（第３３週・３４週） 

マイコン制御によるロボットカー（など）の製作 

 

１８．（第３５週） 

マイコン制御によるロボットカー（など）の製作 

 

 

 


